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  راهبند اتوماتیک

  براي درب نفررو مناسب نمی باشد. 

  کنترل تردد وسائل نقلیه طراحی شده است. راهبند اتوماتیک جهت

  راهبند مسیر جداگانه اي جهت عبور و مرور افراد در هنگام استفاده از 

  نظر گرفته شود.
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      قطعات موجود در هر پکیج – 1

  

  تعداد  نام  تصویر

  1  الکترومکانیکی راهبند  

  
  1  راهنماي عملکرد

  
  2  ریموت کنترل

  

  1  پایه نگهدارنده

  
  1  مرکز کنترل

  1  متري ( بوم ) 6میله راهبند تلسکوپی   

    متري ( بوم ) 6میله راهبند   

  
    ( اختیاري ) فتوسل

  
    ( اختیاري ) فلاشر

  
    دیواري(اختیاري)کنسول 

  
    کی پد(اختیاري)

  
    کلید سلکتور(اختیاري)
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  مشخصات فنی :  -2

  

   ACسري 

 B-400  مدل

 ACولت  220  ولتاژ کاري

 RPM 2800  دور موتور

  وات 90  توان مصرفی

  + درجه سانتیگراد50تا  -25از   محدوده دمایی مجاز

  کیلوگرم 6,62  میله راهبندماکزیمم وزن 

  متر 6  ل میله راهبندماکزیمم طو

  درجه 90  ماکزیمم زاویه بازشو

 IP IP 44استاندارد 

 ثانیه 6متر ) 4-6( طول میله   زمان باز شدن

  متناوب پی در پیبار  100  تناوب کاري

  کیلوگرم 66  راهبندوزن 
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  انواع راهبند : -3

  

   پایهنوع  الف :

  

  
B-401             B-402                B-403                 B-404                B-405                B-406                           

  

  یب : نوع مفصل

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

                   B-501                                                                                B-502           

 

  ج : نوع مجهز به نرده

  

  

  

  

  

  

  

  

                 B-601                                                                         B-602  
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  ظیم :نصب و تن -4

 1شکل   زمین روي بر راهبند نصب - 1

  

 

 

  

  

  

  

  

  

  

  

  1شکل                          

  

  2نصب میله راهبند  شکل  - 2

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  2شکل 

  

  

  

  

زم

 ین

بتو

 ن

فریم 

 پایھ

رول 

 بولت

بدنھ 

راھبن

رول 

 بولت
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  میله راهبند  شکل تنظیم فنر متناسب با  - 3

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

  

    3شکل                             

  

  تنظیم محدوده عملکرد :-5

در کارخانه بهینه آنها کنترل می شود و محل راهبند توسط لیمیت سوئیچهاي آهنربایی و مکانیکی حرکت   

   4( شکل  .تغییر ندهید.تنظیم لیمیت سوئیچها را  تنظیم شده است.

  

  

  

  

  

  4شکل 

 

 

 

 

 

 

 

مھره 

 تنظیم

فن

 ر

  محل افقی پیچ تنظیم

 میله راهبند        

 پیچ تنظیم محل عمودي 

 باز قفل میله راهبند        
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 6-خلاص کردن دستی :   ( شکل5)

 

              

 

 

 

 

 

 

 

 

5شکل   

 

 7-تنظیم مکان افقی و عمودي میله راهبند : ( شکل 6 )

  مهره هاي تنظیم را شل نمایید.-1

  بچرخانید. به اندازه مورد نیازپیچ تنظیم را -2

  میله راهبند را چک کنید، در صورت موازي بودن

  مهره ها را محکم نمایید.زمین سطح  با میله راهبند 

  

  

 

 

 

 مهره تنظیم

 پیچ تنظیم

 مهره تنظیم

6شکل   
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 8- قطعات حفاظتی : ( شکل 7 )

  وصل کنید.را و مرکز کنترل در ابتدا لیمیت سوئیچهاي راهبند 

  وصل کنید.را  غذیهتحلقه و ولتاژ فوتوسل ها و آشکارساز  سپس

  

 

 

 

 

 

7شکل                                                                                

 9- سیم بندي :

 

 

 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 راهبند

 فوتوسل

 حلقه

 ایر سوئیچ

T1 :   ترانس 

F1 :  ) آمپر 10 ) موتورفیوز  

F2 :  آمپر5فیوز ./  

V1 : کارت گیرنده 

J1 : ترمینال تغذیه 

J5 :  حفاظتی ترمیتال  

VR1 :  زمان تاخیرپتانسیومتر تنظیم  

S1 : دیپ سوئیچ 

J4 : ترمینال کنترلی 
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 10- برنامه ریزي و تنظیمات مرکز کنترل :

 :  اتوماتیک شدن بسته زمان تنظیم - 1

  ON        :  DIP 1   قابلیتAuto Close  فعال است و اندازه آن توسط پتانسیومترVR1  قابل تنظیم

   غیرفعال است. Auto Closeقابلیت     OFF      :  DIP 1       است.

 انتخاب فلاشر خروجی: -2

  ON        :  DIP 2  فعال است. ) باز و بسته شدنحین عملکرد ( قرمز ( فلاشر ) خروجی  

  OFF       :  DIP 2  ) خروجی ( فلاشر ) سبز  شدن ) فعال است. بستهخروجی ( فلاشر ) قرمز حین عملکرد

  حین عملکرد ( باز شدن ) فعال است.

 به سیستم :  جدید ریموت دادن کد -3

  شود. روشن LEARN LEDبر روي برد کنترلی را فشرده نگه دارید. تا نشان دهنده    LEARNدکمه 

 چشمک زده و سپس خاموش شود. LEARN LEDتا  داد ه و نگاه دارید ریموت کنترل را فشاردلخواه از دکمه 

ره ذخیریموتهاي دیگر را نیز به همین روش  ( برنامه ریزي می شود. با دکمه دلخواهدر این حالت ریموت 

  )کنید.

  :  ریموتها تمام کردن پاك -4

  روشن و سپس خاموش شود. LEARN LEDتا  بر روي برد کنترلی را فشرده نگه دارید   LEARNدکمه 

  تمام ریموتها از حافظه پاك می شوند.
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 خازن

 سبز

 قرمز

 حد باز
 آشکارساز حلقه حد بسته

 فوتوسل


